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CPV45310000-3, - roboty w zakresie instalacji elektrycznych w budynkach.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem opracowanej Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
wykonania i odbioru robot dotyczacych systemu sygnalizacji pozaru (SSP). Wymieniony system
wykonywany jest w ramach zadania pt.: ,,Utworzenie wzorcowego osrodka kompleksowej
opieki nad pacjentami ze schorzeniami neurologiczno-neurochirurgicznymi w Samodzielnym
Publicznym Szpitalu Wojewodzkim im. Papieza Jana Pawla II w Zamo$ciu” z siedzibg
W Zamosciu ul. Aleje Jana Pawta II 10.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi obowigzujacg podstawe stosowang jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 wykonywaniu SSP w Remontowanym II pigtrze bloku B strona lewa na potrzeby
Poradni AOS Neurologicznej i Neurochirurgicznej” Samodzielnego Publicznego Szpitala
Wojewddzkiego im. JP II w Zamosciu.

1.3. Zakres robot objetych SST

W ramach zadania ,Remont II pietra bloku B strona lewa na potrzeby Poradni AOS
Neurologicznej i Neurochirurgicznej” wykonywane bgda roboty zwigzane z:
SSP

e demontaz istniejagcych elementéw i1 okablowania SSP w czg¢$ci remontowane]
e zabezpieczenie

e montazem centrali sygnalizacji pozaru

e montazem czujek pozarowych

e montazem recznych ostrzegaczy pozarowych

e montaz modutow sterujgcych wejs¢/wyjsé

e montaz zasilaczy p. poz.

e montazem okablowania

1.4. OkreSlenia podstawowe

Wszystkie nazwy i okre$lenia podane w SST sa zgodne z odpowiednimi obowigzujacymi
przepisami i Polskimi Normami.

1.5. Nazwy i kody

CPV.45310000-3, - roboty w zakresie instalacji elektrycznych w budynkach.

1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonania robdt powinien przedstawi¢ do aprobaty
nadzoru (Inzyniera) Program Zapewnienia Jakosci.



2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Nadzoru
(Inzyniera). Parametry zastosowanych elementow powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektows.

2.2. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany do przechowywania wszystkich zakupionych materiatow zgodnie
z zaleceniami producentéw. Nalezy je sktadowa¢ w warunkach zapobiegajacych uszkodzeniu,
zniszczeniu lub majacych negatywny wpltyw na wilasciwosci techniczne np. czynniki
atmosferyczne lub fizykochemiczne. Miejsce czasowego sktadowania materiatlow i urzadzen
majg by¢ ulokowane na terenie budowy, w miejscu uprzednio uzgodnionym z Zamawiajagcym
i Inspektorem Nadzoru lub w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce zlokalizowanych
poza terenem budowy.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty wymienione w ,,Krajowym Wykazie Zakwestionowanych Wyroboéw Budowlanych”
lub nie odpowiadajace wymaganiom zostang usuni¢te z terenu budowy lub ztozone w miejscu
wyznaczonym przez Zamawiajacego. Jakikolwiek rodzaj robot, do ktorego stosowane sa
niezbadane lub niezaakceptowane materialy Wykonawca realizuje na wiasne ryzyko. Takie
prace wigza si¢ z mozliwoscig nie przyjecia ich lub niezaptacenia za ich wykonanie.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

W przypadku, gdy w dokumentacji projektowej lub SST zostala uwzgledniona mozliwo$é
wariantowego zastosowania materiatow do wykonywanych robot, Wykonawca musi zwrdcic si¢
do Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania zamiennych materialow. Czynnos$¢ tg nalezy
zglosi¢ 3 tygodnie przed uzyciem materiatow lub w okresie dtuzszym, w przypadku, kiedy jest
to wymagane dla badah przeprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Zaaprobowany i wybrany
rodzaj materiatu nie moze ulec zmianie w pdzniejszym okresie bez zgody Inspektora. Nalezy,
rowniez zwroci¢ uwage, ze wykorzystywane materialy powinny sprosta¢ wymogom stawianych
przez Polskie Normy. Natomiast urzadzenia muszg posiada¢ stosowne atesty techniczne lub
deklaracje zgodno$ci.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru. Liczba
I wydajnos$¢ sprzgtu a w tym glownie elektronarzedzi powinna gwarantowa¢ wykonanie robot
zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Nadzoru
(Inzyniera) w terminach przewidzianych kontraktem. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub
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wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do
pracy. Jakikolwiek sprzgt, elektronarzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do wbudowania.

3.2. Sprzet do wykonania instalacji objetych SST

Wykonawca przed przystgpieniem do robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z narzedzi 1 elektronarzedzi, ktore zagwarantuja wlasciwe wykonanie odpowiednich instalacji.
W sktad, ktorych wehodza:

e spawarka transformatorowa

e clektronarzedzia reczne

e rusztowania rurowe kolumnowe

e wiertnicy do wykonywania otwor6w w $cianach z betonu

e podnos$nika hydraulicznego na podwoziu samochodowym
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednig ilo$¢ narzedzi aby zaspokoi¢ potrzeby brygad
pracujacych na budowie i nie dopusci¢ do powstawania postoje z tego powodu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonanych robot. Liczba $rodkéw transportu powinna
gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;,
SST i wskazan Nadzoru (Inzyniera), w terminach przewidzianych kontraktem.

4.2. Transport materialow

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji DSO, SSP, oddymiania grawitacyjnego,
zapobiegania przed zadymieniem, winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych
srodkow transportu:

e samochdd cigzarowy skrzyniowy

e samochod dostawczy
Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczeg6lnych materialdéw 1 wyrobow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Wszystkie przeprowadzane roboty objete niniejszg specyfikacja powinny by¢ wykonywane
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury zdnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Wykonywane
roboty powinny by¢ zgodne z wymaganiami SST, jak réwniez z normami, przepisami
I warunkami wykonania i odbioru technicznego.

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca oraz Nadzor jest zobowigzany do zapoznania si¢ z catg
dokumentacja techniczng 1 projektem organizacji robot opracowanym przez Inspektora Nadzoru.
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Ewentualne watpliwo$ci dotyczace spraw technicznych nalezy wyjasni¢ z autorem opracowania
przed przystapieniem do wykonywania instalacji objetych SST. Jakiekolwiek zmiany w stosunku
do dokumentacji technicznej moga by¢ dokonane tylko i wylacznie po zaakceptowaniu prze
Inspektora Nadzoru. W sytuacji, gdy zaproponowane zmiany dotyczylyby zasadniczych
rozwigzan lub elementéw projektowych nalezy uzyskac aprobatg projektanta.

Wykonawca zobligowany jest do sporzadzenia harmonogramu prac oraz uzgodnienia
z Inwestorem czasu i terminu ich wykonania.

5.2. Montaz kabli i przewodow

5.2.1 Ukladanie kabli i przewodow

Wszystkie kable i przewody dla systemow alarmowych uktada¢ w korytkach kablowych, rurach
instalacyjnych pod tynkiem oraz wytynkowac¢. Trasy prowadzenia korytek kablowych ujete
zostaly w projekcie wykonawczym. Uchwyty do mocowania korytek oraz konstrukcje wsporcze
montowaé do podtoza, tj. stropéw, Scian, elementdw konstrukcyjnych budynku.

Wmurowywanie kabli bezposrednio w $ciane jest zabronione. Mozliwe jest prowadzenie kabli
I przewodoéw wspolnie z innymi instalacjami elektrycznymi stabopradowymi. W przypadku
zblizenia kabli i przewoddéw sygnalizacji pozarowej z elektrycznymi silnopragdowymi nalezy
zachowa¢ migdzy nimi 30 cm odstepu.

5.2.2 Przejscia kabli przez Sciany i stropy

Wszystkie przejscia kabli i przewoddéw przez $ciany i stropy muszg by¢ chronione przed
ewentualnym uszkodzeniem mechanicznym. Stosowa¢ do tego rury ostonowe, bloki lub inne
ostony otaczajace.

W miejscu przejscia/przebicia przez strefy oddzielenia pozarowego nalezy zachowa¢ odpornosé
ogniowa rowna odpornosci ogniowej tego przedzielenia. Stosowane materiaty do zapewnienia
odpowiedniego uszczelnienia muszg by¢ atestowane i uzywane zgodnie z instrukcja producenta.
Przepusty instalacyjne o $rednicy wigkszej niz 4 cm w przegrodzie, ktora nie stanowi miejsca
oddzielenia pozarowego ale posiada klas¢ odpornosci ogniowej minimum EI 60 lub REI 60,
powinny mie¢ klas¢ odpornosci wymagang dla tych elementow.

W przypadku gdy nie jest wymagane oddzielnie jednego pomieszczenia od drugiego mozliwe
jest wykonanie przej$cia przez $ciany lub stropy bez oston. Nalezy wtedy wykona¢ dostatecznie
duze otwory, tak aby kabel nie stykal si¢ bezposrednio ze $cianami i1 tynkiem.

5.2.2 Skrzyzowanie kabli 7 innymi kablami i przewodami
Przy skrzyzowaniu z innymi kablami lub innymi przewodami izolowanymi, np. przewodami
kabelkowymi, przewodami w rurkach, odleglos¢ pomiedzy nimi powinna wynosic:

e 5cm — przy skrzyzowaniu z kablami o napi¢ciu znamionowym do 1 kV

e 15 cm — przy skrzyzowaniu z kablami o napigciu znamionowym powyzej 1 kV
Przy zblizeniu z przewodami gotymi, wiodacymi prad, nalezy zachowa¢ odleglosci rowne
odlegtosci tych przewodow od $cian, konstrukcji wsporczych, itp.

5.3 Instalowanie urzadzen

5.3.1 Instalacja SSP
a)demonta? istniejgcych elementow i okablowania SSP w czesci remontowanej
Wszystkie istniejace elementy systemu p. poz. nalezy zdemontowa¢ i zda¢ na magazyn



Inwestora.
b)montaiem centrali sygnalizacji poZaru
Do istniejgcej centrali pozarowej umieszczonej w bloku B w pomieszczeniu nr 1/46 na parterze
nalezy doposazy¢ centralg. Centrala otrzymuje sygnaly alarmowe z adresowalnych czujek poza-
rowych, recznych ostrzegaczy pozarowych i modutow wejSciowych za posrednictwem petli
dozorowych i uruchamia sterowania przez wyjscia sterujace i moduty wyjsciowe. Wszystkie
urzadzenia adresowalne maja wbudowane izolatory zwaré zapewniajace integralnos¢ systemu
I minimalne straty doktadnosci detekcji na skutek uszkodzen w czasie pozaru. Pojedyncze
uszkodzenie kabla nie zmniejsza funkcjonalnosci systemu. Projektowana centrala sygnalizacji
pozaru ma mozliwo$¢ polaczenia z istniejacymi elementami SSP poprzez montaz dodatkowych
kart.
c)montaziem czujek poiarowych
Montaz czujek pozarowych nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi opracowanymi przez
CNBOP w Jozefowie oraz z instrukcjami producenta w dostosowanych do tego gniazdach.
Czujki pozarowe montowane sg we wszystkich pomieszczeniach obj¢tych opracowaniem oraz
W przestrzeni ponad sufitem podwieszanym. Podczas montazu nalezy zachowaé¢ minimalne
odlegtosci czujek pozarowych:

e od $cian i podtogi — 0,5 m,

¢ od opraw o$wietleniowych — 0,5 m.

e od nawiewow i ciggéw wentylacyjnych — 1,5 m.
Czujki instalowane w przestrzeni nad sufitem podwieszanym wyposazona jest dodatkowo
W zewngtrzny sygnalizator zadziatania.
Dla czujek p.poz. oraz czujek instalowanych na stropie podwieszonym nalezy pozostawic¢ zapas
przewodow instalacyjnych okoto 1,5 m na jedno urzadzenie, celem umozliwienia prawidlowej
konserwacji instalacji.
d)montaiem recznych ostrzegaczy poiarowych
Przyciski reczne sygnalizacji p.poz. instalowane bgda na wysokosci 1,4m od poziomu podiogi.
W miejscu dobrze widocznym i dostgpnym takze dla 0sob niepetnosprawnych.
e)montaz modutow sterujgcych wejsé/wyjsé
Moduly sterujace instaluje si¢ w linii dozorowej w poblizu sterowanych urzadzen. Obudowy
elementow sterujacych nalezy mocowa¢ na $cianach zgodnie z wskazang lokalizacja na
rysunkach, przykrecajac je wkrgtami przez prefabrykowane otwory. Zalecane sg wkrety
z kotkami rozporowymi ©@6. Podczas montazu nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowe utozenie
wypustu 1 otworu, umieszczonych po przekatnej. Przewody linii dozorowej nalezy wprowadzac
przez dtawiki kablowe i podtaczy¢ do zespotu taczéwek zgodnie z opisem.
f)montaz zasilaczy p. poz.
Zasilacze pozarowe zasili¢ z rozdzielnic pigtrowych obwodoéw rezerwowanych przewodem
HDGs. Zasilacze nalezy mocowaé na §cianach zgodnie z wskazang lokalizacja na rysunkach,
przykrecajac je wkretami przez prefabrykowane otwory. Zalecane sa wkrety z kotkami
rozporowymi @10.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jakosci jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych prac przy
wykonawstwie wewnetrznych instalacji elektrycznych 1 teletechnicznych. Wykonawca ma
obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania nadzorowi
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(Inzynierowi zgodnos$ci dostarczonych materialow i1 realizowanych robdét z dokumentacja
projektowa, SST 1 PZJ. Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajace ich pelng zgodnosé
z warunkami podanymi w specyfikacji, moga by¢ przez nadzor (Inzyniera) dopuszczone do
uzycia bez badan. Przed przystgpieniem do badan, wykonawca powinien powiadomi¢ nadzor
(Inzyniera) o rodzaju i1 terminie badania. Po wykonaniu badan wykonawca przedstawia na pismie
wyniki do akceptacji nadzoru (Inzyniera). Wykonawca powiadamia na piSmie nadzor (Inzyniera)
o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu
przez nadzor (Inzyniera), ztozonej jakosci.

6.2. Ukladanie przewodow i rurek instalacyjnych

W czasie wykonywania instalacji przed zatynkowaniem nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc
utozenia przewodoéw 1 rurek instalacyjnych w ciggach poziomych i1 pionowych oraz
rozmieszczenie puszek rozgalezianych 1 koncowych oraz wysoko$¢ ich zainstalowania. Podczas
ogledzin instalacji przed zatynkowaniem nalezy stwierdzi¢ réwniez czy przewody kabelkowe nie
majg widocznych uszkodzen izolacji i zataman wpltywajacych na pogorszenie bezpieczenstwa
arurki widocznych wgniecen i uszkodzen uniemozliwiajacych weciagniecie przewodéw. Po
zatynkowaniu i zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ pomiary i proby obejmujace przede
wszystkim:

1. pomiar rezystancji izolacji dla kazdego obwodu oddzielnie

2. sprawdzenie ciaglosci przewoddéw ochronnych i koloru izolacji zyt przewodow N i PE.

3. pomiar skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymogami nadzoru
(Inzyniera), jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.
7.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja: ulozenie przewodow
wtynkowyech i rurek instalacyjnych montaz puszek podtynkowych.

7.3. Dokumenty do odbioru

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
e projektowg dokumentacje powykonawcza
e protokoty z dokonanych pomiaréw
e protokoty odbioru robot zanikajacych

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Platno$¢ za metr nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci uzytych materiatow
I wykonanych robdt na podstawie wynikow pomiaréw i badan kontrolnych. Cena jednostkowa



wykonanych robot obejmuje:

9.
9.1. No

roboty przygotowawcze

oznakowanie robot

przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow
demontaz istniejagcych materialow (przed modernizacja budynku)
wszystkie prace pomiarowe

sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

PRZEPISY ZWIAZANE

rmy

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4. Zasilacze
PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4. Zasilacze (Zmiana Al)
PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 7: Czujki punktowe dziatajgce

z wykorzystaniem Swiatla rozproszonego, swiatta przechodzgcego lub jonizacji

PN-EN 54-7:2002/A1:2003 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 7: Czujki punktowe
dziafajgce z wykorzystaniem Swiatla rozproszonego, Swiatla przechodzgcego lub jonizacji
(Zmiana Al)

PN-EN 54-11:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 11: Reczne ostrzegacze

pozarowe.
PN-EN 54-16:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 16: Centrale dzwigkowych

systemow ostrzegawczych

9.2. Inne dokumenty

1.
2.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane z p6zniejszymi poprawkami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r.
W sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych
| terenow.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzeénia 1997 r. w sprawie
ogoblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 20 czerwca 2007
r. w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia 1 Zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych
wyrobow do uzytkowania.



